


Khi cho xung điều khiển vào SCR  Thp thì SCR Thc. SCR Thc cấp điện cho phần ứng động cơ với điện áp là Ung đồng thời tụ C phóng điện đi từ C  SCR DZ, tụ C phân áp ngược lên Thc. làm Thp khoá lại. Đến lúc Uc =0 thì ic cực đại và nhờ mạch L_C mà tụ C được nạp điện  với cực tính ngược lại
Vì Ut luôn nhỏ hơn Uđm của phụ tải nên sơ đồ này chỉ cho phép thay đổi tốc độ về phía giảm.
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